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XC1-Grundgerate mit 16 Digital-E/A
XC3-Grundgerate mit 14 Digital-E/A

XC3-Erweiterungsmodule mit 16 Digital-E/A
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XC3-Grundgerate mit 60 oder 48 Digital-E/A
XC5-Grundgerate mit 60 oder 48 Digital-E/A
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XKINIE

Xinje Electonic GmbH

Ernst-Sachs-Str. 6

56070 Koblenz

Tel: 0261 98857943
Fax: 0261 98857945
www.Xinje-sps.de
info@xinje-sps.de

XC1-Grundgerate mit 32 oder 24 Digital-E/A
XC3-Grundgerate mit 32 oder 24 Digital-E/A
XC3-Erweiterungsmodule mit 32 Digital-E/A
XC5-Grundgerate mit 32 Digital-E/A
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MEHR MODEL
LEISTUNGSFZ

Umfassende Automatisierungslosung
Flexible Erweiterungsmoglichkeiten
Hohere Zuverlassigkeit

Erweiterungsmodul

m Wenn alle Ein-/Ausgénge des SPS-Grundgerates besetzt ist, bieten wir
M lhnen E/A-Erweiterungsmodule an, von 8A, 8A8E, 16E,16A bis 32E, 32A,
. Maxmal sind bis zu 284 E/A-Anschliisse an einem Gerat mdglich.

XC-E16X XC-E8X8YR XC-E32YR

Funsiasiiniad Fumsiisiinmad et Unterstiitzt D/A- oder A/D-Wandlung
il il il
=N INi= RI=E
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Spezielle Erweiterung: BD-Board

q q q q XC-E4AD XC-E4DA XC-E4AD2DA
Kein externes Modul ist erforderlich, das kleine BD-Board
kann ebenfalls Aufgaben wie Temperaturregelung erfillen,
PID-Funktion sowie Analog-E/A werden unterstitzt. Unterstiitzt Signalverarbeitung von Temperaturfiihlern
' Feisiasiiaicd Pesssissse )4 68 Kanal, PT100, K-Typ,E-Typ), intergierte

M I M . PID-Regelung
XC-6PT-P XC-6PTC-P

'.‘ XC-2AD2PT-BD '-‘ XC-2TC-P-BD
o

$Ba  oBa B

XP3-2AD2PT-BD XP3-2TC-P-BD XP3-2PT2AD1DA-BD

XC-EC8X8Y XC-EC16X16Y
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Spezielle SPS
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Intergierte Lésung aus Jessssuual  Logische Steuerung * A * e
SPS und HMI M I Analog-E/A 2 e :
XP1-18R/RT XP3-18R/RT l_| PID-Regelung TP/TH-Touchpanel OP-Bediengerat . Programmierungs- Kommunikations- CD-ROM Benutzerhandbuch

= Kosten und Platzsparend :
XMP3-18R/T/RT (Mit Touchscreen) kabel kabel

.
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Vielfaltige Kombination
SPS lhrer Wahl

AC/DC Spannungsversorgung
PNP/NPN-Eingénge

Transistor-/Relais- oder gemischte Ausgange
14/16/24/32/48/60 Anschlisse

XC1 Familie (Einsteiger) XC3 Familie (Standard) XC5 Familie (Fortgeschritten)

Anzahl der Anschlisse: 16/24/32

Kleine Steuerung mit relativ einfachen
Funktionen, wie z.B. logische Funktionen,
Rechenoperationen, geeignet fiir normale
Anwendungen, erweiterbar durch BD-Board
fur analoge Datenverarbeitung, Temperatu-

rahtactiinAa 1inAd DIN Danalima
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Volle Grundfunktion

Ausfiihrungszeit: 0.2~0.5uS, Scan-Zyklus: 5ms bei

10.000 Schritten, Programmspeicher: 30K

Anzahl der Anschliisse: 14/24/32/48/60
Standardmodelle der XC-Familien mit
vollstandigen Funktionen, inkl. schneller
Zahler, Impulsausgabe, Kommunikation,
PMW-Modulation, Frequenzmessung,
Timer, Interrupt... geeignet fir die meistenen
Anwendungen

Anzahl der Anschliisse: 32/48/60
Die starkste Modell der XC-Familie,
4-achsige Impulsausgabe und CAN-Bus
Unterstlitzung neben den Funktionen der
XC3, noch mehr interner Speicher

Montage durch
moglich

Kompakte Konstruktion,glinstig
fir Einbau in Schaltschrank,
DIN-Schiene

/(™ SPEICHERPROGRAMMIERBARE STEUERUNG
FAMILIZEN (SOMPAST=SIES)

Maximal 7 Erweiterungsmodule an einem Gerat und zusatzlich ein BD-Board, insgesamt bis zu 284 E/A-Anschliisse,
keine Typ-Einschrankung fiir die Erweiterungsmodule, analoge oder digitale Ein—/Ausgénge, Temperaturabtastung,

beliebig erweiterbar nach Anwendungen
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Bis zu ErweiterungsModule

~ Mehrere Kommunikationsan- Sequenz (S) Zahler (C)
=) schlusse (maximal 4)
- - RS232/RS485, CAN-Bus,
, Verbingung mit Peripherie wie 32 48
T —— z.B. Frequenzumrichter, Merker (M) Flash-ROM (FD)
\ e Messinstrument und Drucker
J - 556 510 Worter
Timer (T) Datenregister (D)
4
32 % :XC5/XC3
Il :XC1
I Programmierungssprache I Echtzeituhr

Kontaktplan und Anweisungsliste Interne Echtzeituhr, Lithium-Batterie fir remanenten Speicher

Passwortschutz
6-Bit-ASCII, mehr Sicherheit fir Ihr Programm,
Selbstdiagnose

Schritt Befehl Operand

0 X 0 LD X000

e 1 OR Y005
2 ANI X002
3

OUT YO005

POST, Uberwachungstimer, Grammatikpriifung

I®» Umfangreicher Befehlsatz
® 24 Grundbefehle, 85 Anwendungsbefehle, 25 Sonder-
befehle
® Sequenzsteuerung, Ubertragung und Vergleich von
Daten, Rechenoprationen, logische Operationen, Bit-Shift,
Interrupt, Befehle fiir schnelle Zahler, schnelle Impulsaus-
gabe



Weitere Sonderfunktionen

3 Kanal 32-Bit schnelle Zahler, bis zu 200KHz

B XC-Familie Grundgerite sind mit 3 Kanal 2 Phasen
* schnellen Zahlern und schnellen Zahlervergleichern
ausgerustet,direkte Verbindung mit Drehgebern ist daher
maoglich.

I Durch Auswahl der verschiedenen Zahler sind einphasiges

Zahlerimpulse _ [ [ M LI

Sensor , $ L Drehgeber

N,
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CAN-Netzwerk

CAN-Netwerk arbeitet nach Multi-Master Prinzip, jedes Gerat kann nach seiner Prioritdt Daten senden. Die
Kommunikation tber CAN-Bus ist sehr zuverlassig, flexibel. Zwei Modi sind verfugbar fir die Kommunikation tber
CAN-Bus: Befehlsmodus und Internmodus.

TCP/IP  CAN-Netzerk

®
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und AB-phasiges Zahlen bis 80 KHz méglich. [ol[[]o]Oo o] (¢
[o]0|o]o]o]
I Mehrere Z&himodi e
Hochzahlend » Viertelperiode-Modus
+1 +1 +1 +1 +1 +1 +1 +1 @ Viertelperiode-Modus fiir AB-phasiges Zahler
: A | |
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Kommunikation- und Netzwerk-Fun

Die Kommunikationsanschlisse der XC3- XC5-Familien SPS erfillen Ihre Anforderungen an Kommunikations- und Netzwerkfunktionen,
Modbus und benutzerdefiniertes Protokoll werden unterstitzt. Die Kommunikation mit bestimmten Messinstrumenten und Druckern kann

ionen

durch selbstgeschriebens Protokoll erméglich werden. Auferdem unterstitzen XC5-Familie auch CAN-Netzwerk.

XC-Familien unterstiitzen sowohl Modbus-Master-Modus als auch Modbus-Slave-Modus. Als ein Master-Gerat sendet die SPS Abfragen
per Modbus-Befehle an Slave-Gerate und die Slave-Gerate reagieren. Als ein Slave-Gerat kann die SPS nur auf andere Master-Gerate

reagieren. Normalerweise werden XC-Familien SPSen als Slave-Gerate in einem Modbus-Netzwerk eingesetzt.

485-Netzwerk
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Steuerungsebene Maschinenebene
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Steuerungsebene Maschinenebene

mpulsausgange

I XC3- und XC5-Familien SPSen sind mit 2 Impulsausgangen Ausgabemodus Signalform

Mit konstanter Frequenz _,_I_,_l_,_u_l_,_l_,_l_
in einer Richtung

Einzelnes
Variable Segment

ausgestattet.Viele Ausgabemodi sind méglich durch
unterschiedlich Befehle, die maximale Frequenz betragt
400KHz. Scrittmotor

Y0 YI_ [ V2 |
[ COM O] CoM 1] coM2]

Frequenz
. . | . | in einer
| . | . | . | Richtung Mehere
Scrittmotor- Segmente
Isteuerung
—

Variable Frequenz
mit 2 Richtungen

I Um Impulse auszugeben muss eine SPS mit Transistoraus-

gangen verwendet werden, wie z.B. XC3-14T-E oder
XC3-60RT-E. SPSen der XC5-Familie ab 32 Anschliisse Segment-Anderung
besitzen 4 Impulsausgange(Y0. Y1. Y2, Y3).

Interrupt-Funktion

XC-Familien SPSen besitzen 2 Interrupt-Funktionen: Das externe Interrupt und das Timer-Interrupt. Der Programmaufruf durch Interrupt wird
nicht von Zykluszeit beeinflusst.

I Externes Interrupt

Durch die X-Eingange werden externe Interrupts ausgeldst. Jeder Eingang entspricht

. .. . Hauptprogramm Hauptprogramm
einem externen Interrupt, ausgeldst per ansteigende oder absenkende Flanke.

| 4 Zéhler-lnterrupt Interruptprogramm
Ein Interrupt wird ausgeldst wenn ein Zahler beendet ist, siehe S.7. Interruptaufruf |—|

I Timer-Interrupt
Wenn bestimmtes Programm wahrend der langen Ausfiihrungszeit des Hauptprogramms gestartet werden soll, oder wenn
bestimmtes Programm periodisch ausgefihrt werden soll, ist das Timer-Interrupt vorteilhaft. Das Interrupt wird nicht von

Scanzyklus beeinflusst, in Abstand von ms wird das Interrupt wiederholt ausgelost.
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Programmierungstool XCP Pro - Speziel fur lhr Bedurfnis

Spezialfunktionen der XC-Familien

Erleichteter Einstieg durch

Unterstiitzung der C-Sprache in Funktionsblock e Hilfsfunktion
. . . . . . E y Kontaktplan oder Anweisungsliste
© Programme werden besser geschitzt: Nach der Kompilierung kann das Funktionsblock direkt aufgerufen werden, das Code ist nicht d a8 . d f wéhlbarp 9
=3 o —— men! -—
sicherbar. I ll:nial- EELJ l]gjl} ﬂ:‘# -|r5|— JF'E_ ‘ﬂ‘ {FF?- f&z) ?r} {m} m r!z 4112 @M@ ' ' b T
© Noch mehr Funktionen: Alle Funktionen in C-Sprache werden unterstiitzt. %m > [ -y : I - ey O Bequeme Verwaltung durch
® Speicherplatz d und effiziente Ausfiih iy " ' - = Mehrere Fenster
p platz sparend und effiziente Ausfiihrung & ) Progeans - xi o
PLC1 - Anweisungsliste  C-Block-FUNC1 | 4 b B]:':::::' i
¢ Information Exportieren  Kompilieren @ snsu
EN I R L R L T Bsp.: Wenn Summen i im
= FunctionElockMName: FUMNC1 § m- " | s 1 (]
: puncrion el bereichnet werden sollen, @ snsa ™ - — —@ Kommentarfunktion fiir bessere
4 Author: de . iy fe—— = Lesbarkeit lhres Programms
N . kann der Anwender eine ) 3 cthock | | 4
5 UpdateTime: 22.06.2010 16:30:17 Funktionsaufruf [ sonderfunbtionsenstelungen | i
5 Comment : ; [ sequanshiock | W [ —
- Summenfunktion c=a+b .. e =t .. -i- anze gun : o \ .
. SwiTee W e [E) Beruzsndelviots ibommachung 1 | / S @ Entlastende Funktionen
o  wvoid FUNC1l({ WORD W , BIT B ) (7] Dateniberwachung - {31 | voperen
1068 lassen. Bei Bedarf kann c=1+2=3 -@;‘fs"""“f""*“"fm s el
11 5138 S5 Enviekg : ) iohtli ;
12T 3 die Funktion wiederholt c=23+69 =92 5 Pasamart — T - @ Ubersichtliches Projektfenster
13 ;;:;UW'*“ s HI e {s ) erleichtet die Bedienung und bietet
aufgerufen werden. i o ik i B 4& klare Struktur
W Remanenter Speichen mlml
g:ﬂnumm T T eeschvabarg [ Projele [2ets T5p...
p . 4 —@ Meldungsfenster: Fehlermeldungen
_ (4 MA Erwekenungsmod.de -
| M Zahler-Interrupt mit 24 Segmenten Lo i und Ausgabe in einem Blick
Dy ss-Grundgerst
Zykluszeit unabhangiges Interrupt wird ausgeldst durch schnelle Zahler, um z.B. elektrische Nockenwellen zu realisieren. | - v o
® 2z 99 P 9 ’ W0 Dusbarpeniiohe - Jedes Fenster kann beliebig
@ Jedem schnellen Zahler der XC-SPSen stehen 24 Segmenten mit einen Wert in 32-Bit zur ﬁumm platziert werden
Verfligung, ein Interrupt wird ausgelost wenn der Wert in einem Segment erreicht wird Yerblnden sl e SPS, n?'t ol i = o]
0 Grad i ) einem Drehgeber, geben Sie die N
Schnelle Zahler 16st  zapler-Eingang Winkel in den schnellen Zahler T ———
325 Grad 45 Grad ein Interrupt aus ein, wo ei Interrupt ausgelost “opton | A nterstiitzt Funktionsblock in C (siehe S.7)
i ption | Fensker IFe
S werden soll (maximal 24 Stellen). — ‘ 9 Einfache Befehle
Ein Interrupt wird sofort ausgelost Komrninikaticgfmodus-Einstellung 12 Vergleichsbefehle
270 Grad 00 Grad wenn der Winkel erreicht ist. Einstellung/des Ethernet-Maduls Noch mehr 1 Ubertagungdsbefehl
Lernen Sie die neue

Liste der C-Blacke

2 Konvertierungs-
Befehle

1 Timer-Befehl

2 Impulsbefehl

4 CAN-Bus-Befehle

p“rakt!sche Befehle =
fur leichte
Programmierung

Befehle kennen durch
Befehlshilfe.

m  Einstellung des serigllen ApSchlusses(Software)

135 Grad

180 Grad \ Interrupt-Ausloser

| Pulsweitenmodulation

Default-Passwort Fir Yefschiisselung einstelen
Kontakplan-Farbein

|z| Befehlstbersicht

225 Grad

Drehgeber

® Mit Hilfe vom PWM-Befehl ist Pulsweitenmodulation bei XC3- und XC5-Familie moglich. PLC - Fontaktolan PLEL-Variablenkommentar |
¢ Suchen nach: ~ | Riickgéngia Wisderherstellen || Werwendst || Alles \| ¥ M| s | T |c|Dp |Fo| Moo Bearbeiten Suchen Ansiche online 5P
Komment axr
» X A Rickgangig Chrl+2
PWM-Amplitude y —e 1 y Wiederholen Chel4y
+ - = Liste der verwendeten
. - pic] q
PWM-Signal - ,m Operenden zeigt lhnen Riickganig machen und Wiederholung
ﬂ erzeugen VH Steuern 5 die bereits besetzten erleichten Ihre Arbeit
Ll | | == | = B oder noch freien
— o Operanden
e :
0 n7 NT t Zeit
Monitor | Search: =0 = X ¥ M 5 T C D FO ™3000 D38000 FODSOOO @ ID Q0 ED
- Frequenzmessung +0 +1 +2 +3 +4 +5 +6 +7
@ Mit Hilfe vom FQRM-Befehl ist Frequenzmessung bei XC3- und XC5-Familie moglich. i isid k) i i P il ) i
®20 OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
S D 5zisionstimer & BT a4 e Er 58 o L5l e Datentiberwachung in Echtzeit und animierter
Ll S i Ll i =il i it i Kontaktplan, beobachten oder &ndern Sie die
. . . “_ . . . . XS0 OFF COFF OFF OFF COFF OFF OFF COFF .
© Mit STR-Befehl ist ein praziserer Zeitschalter programmierbar(XC3- und XC5- Familie). = s g = oo = = P2 = Daten direkt.
©® Wenn die vorgebenene Zeit abgelaufen wird eine Interrupt-Marke erzeugt, ein entsprechendes Interrupt-Programm kann gestartet %70 oFF oFF oFF OFF oFF oFF oFF oFF
werden. Jeder Prazisionstimmer kann eine eigene Interrupt-Marke erzeugen. :i?‘; Z: zz
© Die Genauigkeit betragt 1 ms, Datenlange 32-Bit Z

=] Information 3?49\.(1- Dateniberwachung
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Komplette Losung

rwelterungsmodule una BD-Karten mit noch mehr Funktionen

B Maximal 7 Erweiterungsmodule und eine BD-Erweiterungskarte an einer SPS fiir anloge

Ein-/Ausgange, Temperaturregelung usw., Anwendungsgebiet unter anderen in Temperatur-,

Logische Steuerungsfunktion, analoge Datenverarbeitung, Druck., Fillstands- und Durchflussregelung Auch mit PID-Funktion

Temperaturregelung und Bedienfunktion in einer SPS, ein
Programmierungsanschluss fiir SPS und HMI, effiziente und ) ) ,_
. . . o BD-Karten sind sehr kompakt, sie werden in die SPS
-- Platzsparende L6sung: XMP-Familie mit zusatzlicher .- ...........f......oooiinn, @ Ein-/Ausgangserweiterung eingebaut und benétigen daher keinen weiteren Platz.

Touchscreen-Funktion @ Analog- und Temperaturmodul

— @ CAN-Bus-Erweiterung
Nicht nur Bediengerat

@ Schalten und Dateneingabe direkt auf Bildschirm

Analog- und Temperaturmodul verfiigen Uber

© HMI einfach zu programmieren und funktionsstark ﬂexiblﬁbPlD-Funktion. Die Regelerparameter sind
einstellbar.
© LCD Anzeige: 192*64 Pixel (3,7”), Lebensdauer bis zu 500.000 Stunden BD-Karte fiir XC-Familien BD-Karte fiir Kombigerte

© 26 definierbare Funktionstasten, prazise und sensibel

Sondern auch SPS

© 2 Kanal Impulsausgabe(0~400Hz), mehr stufige Motorgeschwindigkeit

I®» Keine spezielle Erweiterung wird bendtigt, Funktionen wie z.B.analoge Datenverarbeitung und Temperaturregelung

moglich sind bereits integriert.
© 4 Kanal einphasiger oder 2 Kanal AB-phasiger schneller Zahler(32-Bit), semmmmmms A Temperaturregelung
zahlen bis zu 200 Khz Logische Steuerung und analoge Datenverarbeitung T ———
’ V] V] V]

©® 2 Kommunikationsanschllisse, Modus oder benutzerdefinierbares Protokoll PID-Temperaturregelung

©® Verschiedene BD-Erweiterungskarte fur analoge Datenverarbeitung: 2 Kanal 32-Bit Impulsausgabe
XP3-2AD2PT-BD, XP-2TC-P-BD, XP-4AD-BD usw.

mammmm—l Motorregelung

mammmm—  ZUgspannungsregelung
3 Kanal AB-phasige Zahler
4 Kanal einphasige schnelle Zahler(20Khz) mmmmm—— d Druckregelung

Leistungfahig und platzsparend

10-Bit analoge Ein-/Ausgéange

e M Spannungs- u. Stomregelung

Peripherie

B» HMI/Bediengerate I Kabel und Software
Lebendige Farben, GroRe 3,7"~10,4”

Schnelle Datenverarbeitung

Empfindlicher Sensor, leichte Programmierung Programmierungs-
Optimierte Ubertrtagung-und Ko.mmunlktatlon n-" N\ l}((it::;unikations-
Noch mehr Funktionen im erweiterten Modus <

2 Kommunikationsanschliisse {Q, kabel

Treiber flr gangigen SPSen

Dynamische Textanzeige Mitgelieferte CD

beinhaltet Handblcher

Softeware usw.

Beliebige Spache und Schriftgréfie

Temperaturregelung(praziser und stabiler PID-Regler ), Durchflussregelung, Regelung der Zugspannung, Auch in kleiner GroéRe verfligbar

BMP-Unterstutzung auch fir Monochrome-LCD
IP 65 Schutzart, oil- und wasserfeste Oberflache

Druckregelung, Bewegungssteuerung(Schritt- und Servomotor einfacher zu steuern), Spannungs- und Stromiiberwachung

Passwortschutz, optionale Echtzeituhr
Funktionstasten frei definierbar




Allgemein

Elektrische Eigenschaften

Alle Modelle
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Insolations- | - 1 500y {iber 2MQ Spannungs- | DC
spannung versorgung
N - AC-Netzanschluss DC-Netzanschluss
Storfestigkeit | 1000V 1 ps Impulse tber eine Minute Nennspannung | AC 100V~240V DC 24v Ausgangstyp Eingange Ausgange
= 5 NPN-T: PNP-T NPN-T PNP-T
RN -c-c0C Spannungs- | 1 g0v~265v DC 21,6V~26,4V P P » w
temperatur bereich XC1-16R/T-E XC1-16 PR/T-E XC1-16R/T-C XC1-16 PR/T-C Relais/T ist 8 8
- = - = - = - = elals/Iransistor
Feuchtigkeit 5%~95% Stromfrequenz | 50/60 Hz — XC1
- - XC1-24R/T-E XC1-24 PR/T-E XC1-24R/T-C XC1-24 PR/T-C Relais/Transistor 12 12
Port 1 RS232, Verbindung mit PC oder HMI SPS-Eingang
Stromstérke - 120mA DC 24V XC1-32R/T-E XC1-32 PR/T-E XC1-32R/T-C XC1-32 PR/T-C Relais/Transistor 16 16
Port 2 RS232/RS485, Netzwerkanschluss, Umrichter usw.
XC3-14R/T-E XC3-14 PR/T-E XC3-14R/T-C XC3-14 PR/T-C Relais/Transistor
Port 3 BD-Karte-Anschluss RS232/RS485 Erlaubte Strom- | Kirzer als ein halbe Periode 10ms DC 24V LRI 11 PRIE I LART—C T I 8 6
der Wechselstromfrequenz Pl B i k= B B Gnuee
Port4 CAN-Anschluss(nur bei XC5-Familie) unterbrechung q
XC3-24R/T-E XC3-24PR/T-E XC3-24R/T-C XC3-24PR/T-C Relais/Transistor
Einbau M3 Schraube oder 35mm Tragschiene DIN 46277 14 10
Stofistrom | Max. 40A unter Sms(AC 100V) | 405 b 26 4v XC3-24RT-E XC3-24 PRI-E XC3-24RT-C XC3-24 PRT-C Gemischt
Max. 60A unter 5ms(AC 200V)
Erdung Typ-3-Erdung
XC3-32R/T-E XC3-32PR/T-E XC3-32R/T-C XC3-32PR/T-C Relais/Transistor
Max. Verbrauch | 12W 12W XC3 18 14
XC3-32RT-E XC3-32 PRT-E XC3-32RT-C XC3-32 PRT-C Canfl sl
" Sensorspannung| DC 24V +/-10% max. 400mA | DC 24V +/-10% max. 400mA
Spezifikationen XC3-48R/T-E XC3-48 PR/T-E XC3-48R/T-C XC3-48 PR/T-C Relais/Transistor
28 20
XC3-48RT-E XC3-48 PRT-E XC3-48RT-C XC3-48 PRT-C Gemischt
XC3-60R/T-E XC3-60 PR/T-E XC3-60R/T-C XC3-60 PR/T-C Relais/Transistor
- 36 24
Sl Xc1 Xc2 Xcs XC3-60RT-E XC3-60 PRT-E XC3-60RT-C XC3-60 PRT-C Gemischt
Anzahl der Anschliisse 16 | 24 | 32 14 | 24132 | 48/60 32 | 48 | 60 XC5-32T-F XC5-32 PT-E XC5-321-C XC5-32 P T-C [T —
. " 18 14
Ausfiihrungsmodus Scan-Zyklus und Scan-Timer XC5-32RT-E XC5-32 PRT-E XC5-32RT-C XC5-32 PRT-C Gemischt
Programmierung Kontaktplan und Anweisungsliste XC5-48R/T-E XC5-48 PR/T-E XC5-48R/T-C XC5-48 PR/T-C Relais/Transistor
. . 05us XC5 28 20
Ausflihrungszeit ~H XC5-48RT-E XC5-48 PRT-E XC5-48RT-C XC5-48 PRT-C Eemilsehic
Remanenter Speicher Flash-ROM Flash-ROM und Batterie XC5-60R/T-E XC5-60 PR/T-E XC5-60R/T-C XC5-60 PR/T-C Relais/Transistor
. . . 36 24
Programmkapazitat 2000 Schritte 2500 Schritte 8000 Schritte 2500 Schritte 10000 Schritte XC5-60RT-F XC5-60PRT-E XC5-60RT—C XC5-60PRT—C Gemischt
10/14 20/24
Anzahl der Ein-/Ausgange 8/8 12/12 16/16 8/6 18/14 28/20 36/24
14/18 28/36
Anzahl der Merker (M) 556 8512 Typ Modell Beschreibung Typ Modell Beschreibung
Anzahl 80 620 XC-E16X 8 Eingdnge XC—-4AD 4 Analogeingange
. ) X C-E8X8YR 8 Eingdnge 8 Relais—Ausgange XC-8AD 8 Analogeingange
100ms Timer: 0,1~ 3276,7 Sekunden T0O~T99, remanente Timer T100~T199
Timer (T) 10ms Timer: 0,01~ 327,67 Sekunden T200~T299, remanente Timer T300~T399 XC-E8X8YT 8 Einginge 8 Transistor-Ausgiinge XC-2DA 2 Analogausginge
Typ ) - ..
1ms Timer: 0,001~ 32,767 Sekunden T400~T499, remanente Timer T500~T599 o XC-E8YR 8 Relais—Ausgange o XC-4DA 4 Anlalogausgange
e c 5
Prazisionstimer g XC-E8YT 8 Transistor—-Ausgange Q XC—-4AD2DA 4 Anlalogeinginge 2 Anlalogausgange
K ®
Anzahl 48 635 2 XC-E16YR 16 Relais—Ausgange UE.I XC-6PT-P 6 Kanal PT100-Eingénge (PID-Funktion)
fim} D
& B ) - R < B ] e . B .
Zéhler (C) . 16-Bit Zahler, Wertbereich: 0~32767 (C0~C299) o | XeEerT 16 Transistor-Ausgange N 8 Kanal PT100-inginge (PID-Funktion)
b 32-Bit Zahler, Wertbereich: 0~32767 (C300~C599) XC-16X16YR 16 Eingénge 16 Relais—Ausgdnge XC-6TC-P 6 Kanal K/E-Typ Eingange (PID-Funktion)
Datenregister (D) 406 Worte 8512 Worte XC-16X16YT 16 Eingange 16 Transistor—Ausgange XC-8TC 8 Kanal K/E-Typ Eingange (PID-Funktion)
Flash-ROM-Register (FD) 510 Worte 2048 Worte XC-E32X 32 Eingange XC-2AD2PT-BD 2 Analogausgénge 2 PT100 Eingénge
- [0}
.. .. -E 32 Relais—Ausgs = - —p- — ingé | i
Schnelle Ein-/Ausgabe Schnelle Zahler/Impulsausgabe Schnelle Zahler/Impulsausgabe und externes Interrupt XC-E32VR crarsTiusgange S XC-2TC-P-BD 2 Kanal K/E-Typ Eingdnge (PID-Funktion)
Scan-Timer 1~99ms <Z;: % XC-EC8X8Y CAN-Unterstiitzung (8E/8A) % XP3-2AD2PT-BD 2 Analogausgange 2 PT100 Eingange
X O = | XC-EC16X16Y CAN-Unterstiitzung (16E/16A) XP3-2TC-P-BD 2 Kanal K-Typ Einga 2 Ausga (PID)
Kalender und Uhrzeit Stunde/Minute/Sekunde/Tag/Woche/Monat/Jahr stitzung ana yp Eingange 2 Ausgange
N XMP3-18R XC3-Familie SPS + HMI (10 Eingdnge 8 Relaisausgange)
Schnelle Zahler/Interrupt 1 Kanal Bis zu 6 Kanal /24 Segmenten, 3 Zahler-Modi(einphasig, AB-phasig, doppelphasig)
2 XMP3-18T XC3-Familie SPS + HMI(10 Eingdnge 8 Transistorausgange)
Zahler- und Interrupt-Modus Kein 2 Kanal(4 bei speziellen Modellen), 2 Interrupt-Modi(ansteigende/absenkende Flanke) ‘g Keine Touchscreen-Funktion
2 XMP3-18RT XC3-Familie SPS + HMI (10 Eingange 8 Relais/Tansistorausgange) . s
Passwort 6.Bit ASC Il _g bei XP-Familien
. - ~ Q XMP2-32R XC2-Familie SPS + 7” HMI
Selbst-Test P.O.S.T., Grammatikpriifung, Timer-Uberwachung
XMP2-32T XC2-Familie SPS + 7” HMI




Bezeichnung

| M SPS-Modellbezeichnung

[
1 2

XC3 —O0O -0

4

Familie:  XC1-, XC3-, XC5-Faimlie

Anzahl der Anschliisse:  14/16/24/32/48/60

NPN-Ausgange: R: Relais

T: Transistor

RT: Relais und Transistor(nur YO und Y1)
PNP-Ausgange: PR: Relais

PT: Transistor

PRT: Relais und Transistor(nur YO und Y1)

Stromversorgung: E: AC 220V
C: DC 24V

| Digitalausgangserweiterung

X: Eingang ( 4 Q

Anzahl der Ausgange ' 5

Familie
E: Erweiterungsmodul

Anzahl der Eingange

Ausgangstyp: YR: Relais
YT: Transistor

[ M Analoge Erweiterung

Erweiterungsmodul

Analogeingang

1 2 3

XC — E 4AD 4DA 6PT 6TC = P

4

]

PT100-Eingang ' 4

5

K-Typ Sensoreingang ' 5

6

PID-Funktion |6

Analogausgang

Befehlsliste

X

{i-";i SPEICHERPROGRAMMIERBARE STE

& FANMILIZEN [SOMPASIZSES)

Typ| Befehl Funktion Typ| Befehl Funktion Typ| Befehl Funktion
LD SchlieRerkontakt AND<= Abfrage auf S1 <= S2 (in Reihe HEX In Hex konvertieren
LDI Offnerkontakt AND>=  [Abfrage auf $1 >= S2 (in Reihe DECO Decodieren
LDP Ansteigende Flanke S | OR= Abfrage auf S1 = S2 (Parallel) ENCO High-Bit-Decodieren
LDF Abfallende Flanke % OR> Abfrage auf $1 > S2 (Parallel) ENCOL Low-Bit-Decodieren
AND Reihe geschaltete SchlieRer % OR< Abfrage auf S1 < S2 (Parallel) ECMP Gleitkommazahlen vergleichen
ANI Reihe geschaltete Offner g OR<> Abfrage auf S1 <> S2 (Parallel) EZCP Gleitkommabereich vergleichen|
ANDP Ansteigende Flanke in Reihe OR<= Abfrage auf S1 <= S2 (Parallel) § EADD Gleitkomma-Addition
ANDF Absenkende Flanke in Reihe OR>= Abfrage auf S1 >= S2 (Parallel) g ESUB Gleitkomma-Subtration
OR Parallel geschaltete SchlieRer MOV Wort-Ubertragung O: EMUL Gleitkomma-Multiplkation
s ORT Parallel geschaltete Offner c BMOV Block-Ubertragung E EDIV Gleitkomma-Division
% ORP Ansteigende Flanke(Parallel) % FMOV Mehrfache Ubertragung % ESQR Gleitkomma-Quadratwurzel
f'g ORF Absenkende Flanke(Parallel) § FW RT Flash-ROM schreiben i.% SIN Sinusberechnung
§ ANB Parallelschaltungen in Reihe § MSET Mehrfaches Setzen oS Cosinusberechnung
ORB Parallelschaltungen % ZRST Mehrfaches Riicksetzen TAN Tangensberechnung
ouT Spule e SWAP High-Low-Byte-Tausch TCMP Uhrzeitdaten vergleichen
SET Setzen XCH Datentauschen g TZCP Uhrzeitdbereich vergleichen
RST Riicksetzen ADD Addition -‘5 TADD Uhrzeitdaten-Addition
PLS Ein Impuls bei ansteigender Flankg SUB Subtraktion é‘ TSUB Uhrzeitdaten-Subtration
PLF Ein Impuls bei abfallender Flanke MUL Multiplikation % TRD Uhrzeit lesen
MCS Master-Control setzen DIV Division TWR Uhrzeit schreiben
MCR Master-Control riicksetzen _S INC Inkrementieren o | PLSY Impulse (konstant)
ALT Zusand wechseln g DEC Dekrementieren ".é, PLSR Impulse(Richtung+Beschleunigung
NOP Keine Operation §' MEAN Durchschnitt ermitteln % PLSF Impulse (variable Frequenz)
END Programm beenden § WAND UND-Verknupfung (Wort) _8_ PLSNEXT Néchster Frequenzbereich
cJ Bedingter Sprung WOR ODER-Verknupfung (Wort) § STOP Impulsausgabe stoppen
CALL Unterprogramm aufrufen WXOR XOR-Verkniipfung (Wort) COLR Spule lesen (Modbus)
SRET Ende eines Unterprogramms CML Invertieren INPR Eingangsspule lesen (Modbus)
E STL Ablaufstart NEG Negation COLW Einzelne Spule schreiben (Modbus
g STLE Ablauf beenden SHL Arithmetisches Linksschieben é MCLW Mehrere Spule schreiben (Modbus)
g SET Ablaufstart, alten Ablauf beenden SHR Arithmetisches Rechtsschieben| % REGR Register lesen (Modbus)
g ST Ablaufstart, alten Ablauf behalten LSL Logisches Linksschieben :E’ INRR Eingangsregister lesen (Modbus)
FOR Anfang einer Schleife LSR Logisches Rechtsschieben 5 REGW Einzelner Register lesen (Modbus)
NEXT Ende einer Schleife E ROL Linksrotation MRGW Mehrere Register lesen (Modbus)
FEND Ende eines Programmbereichs % ROR Rechtsrotation SEND Senden(freies Protokoll)
LD= Abfrage auf Kondition S1 = S2 SFTL Bit-Linksschieben RCV Empfangen(freies Protokoll)
LD > Abfrage auf Kondition S1 > S2 SFTR Bit-Rechtsschieben CCOLR Spule lesen (CAN-Bus)
LD < Abfrage auf Kondition S1 < S2 WSFL Wort-Linksschieben é CCOLW Spule schreiben (CAN-Bus)
f) LD Abfrage auf Kondition S1 <> S2 WSFR Wort-Rechtsschieben <Z( CREGR Register lesen (CAN-Bus)
%’ LD<= Abfrage auf Kondition S1 <= 82 WTD In Doppelwort konvertieren © CREGW Register schreiben (CAN-Bus)
g LD>= Abfrage auf Kondition $1 >= §2 g FLT In Fliesskomma konvertieren P PWM-Modulation
8 AND= Abfrage auf S1 = S2 (in Reihe) .g FLTD In Fliesskomma konvertieren FRQM Freuquenz-Messung
AND> Abfrage auf S1 > S2 (in Reihe) qé INT In Ganzzahl konvertieren é) STR Prazisonstimer
AND< Abfrage auf S1 < S2 (in Reihe) % BIN In Binarzahl konvertieren g ET Interrupt erlauben
AND<> Abfrage auf S1 <> S2 (in Reihe) g BCD In BCD konvertieren D Interrupt abschalten
ASC In ASCII konvertieren IRET Interrupt-Riicksprung
Griin markiert sind neue Befehle




